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WORLD ROBOT OLYMPIAD ™

WRO 2027 - Starter / Sumo
Bewertungsbogen Starter / Sumo

Teamname:

Fur die Bewertung der Figuren werden die Kriterien wie folgt in Betrachtung gezogen:

- Vollstandigkeit: Ergibt die Reihenfolge der durchfahrenen Checkpoints die Figur
gibt es volle Punktzahl, werden nicht alle Checkpoints einer Figur durchfahren
gibt es Teilpunkte auf die Vollstandigkeit

- Sensornutzung: Verwendet das Team Sensoren, deren Daten vom Roboter zur
kontinuierlichen Anpassung des Kurses verarbeitet werden, gibt es volle
Punktzahl. Werden die Sensordaten jedoch ausschlieBlich zum Auslésen von
vorgeschriebenen Bewegungsablaufen verwendet gibt es noch die Halbe

Punktzahl.

Figur Vollstandigkeit | Sensornutzung Summe
Kreis /20 /20 /40
Dreieck /15 /15 /30
Quadrat /10 /10 /20
Kreis 2 /20 /20 /40
Dreieck 2 /15 /15 /30
Quadrat 2 /10 /10 /20

Summegesamt: /180

Korrekturfaktor: Anz. Teambegegnungen* 50/180 =

Finale Punkte: Summe gesamt * Korrekturfaktor =

Unterschrift Team Unterschrift Schiedsrichter:in



